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Instrucciones para los alumnos

 y No dé la vuelta al examen hasta que se lo autoricen.
 y Para realizar esta prueba es necesaria una copia sin anotaciones del estudio de caso  

de Informática.
 y Lea detenidamente el estudio de caso.
 y Conteste todas las preguntas.
 y La puntuación máxima para esta prueba de examen es [30 puntos].
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Conteste todas las preguntas.

1. (a)   Defina el término visión por computadora. [2]

(b) Describa cómo el procesador de un robot de rescate utilizaría un sensor de odometría 
para determinar la distancia que ha recorrido el robot. [2]

2. (a)   La estimación de la postura puede utilizarse para describir la configuración de las 
partes del cuerpo humano con el fin de llevar a cabo operaciones de rescate.

Describa las dificultades de la estimación de la postura cuando hay oclusión de objetos. [4]

(b) La computación de borde es un enfoque proporciona procesamiento informático y 
almacenamiento de datos.

Explique por qué la computación de borde podría utilizarse con robots de rescate. [4]

3. Las operaciones de rescate en situaciones de catástrofe se enfrentan a numerosos 
desafíos éticos. Esto se complica aún más con el uso de robots de rescate y el 
aprendizaje automático. Una norma ética es la equidad y la no discriminación.

Los robots utilizan algoritmos de aprendizaje automático para tomar decisiones sobre 
el orden de rescate de las víctimas. Un tipo de sesgo puede ocurrir deliberada o 
inadvertidamente. El programador puede haber hecho una elección consciente, o el 
algoritmo de aprendizaje automático puede estar tomando su propia decisión.

Explique las preocupaciones sobre la equidad y la no discriminación a la hora de programar 
un robot que decida a cuál víctima rescatar primero. [6]

4. Los algoritmos vSLAM están diseñados para funcionar en entornos sin GPS o con 
GPS degradado. Los equipos de rescate en estos entornos no pueden confiar en el 
seguimiento por GPS.

BotPro quiere saber su opinión sobre si los robots de rescate instalados con algoritmos 
vSLAM serán eficaces a la hora de buscar heridos o personas inconscientes en una 
situación de emergencia, como un incendio en una fábrica. Estas emergencias son 
críticas en cuanto a tiempo.

Evalúe eficacia de los robots que utilizan algoritmos vSLAM para encontrar víctimas en un 
plazo de tiempo adecuado. [12]

 




